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第三章  配線 

基本配線圖 

交流電機驅動器配線部份，分為主回路及控制回路。用戶必須依照下列之配線回路確實連接。下

圖為VFD-S出廠時交流電機驅動器的標準配線圖。若僅用數字控制面板操作時，只有主回路端子

配線（For VFDXXXSXXA/B/D） 

U/T1

V/T2
W/T3

M
3~

三相感應電機

Mo1

MCM

多功能光耦合輸出接點

出廠設定為運轉中指示

48VDC 50mA

* 2
*
若為單相機種則主回路端子可任選 個端子作為輸入電源端
單相機種可輸入三相電源

E

RA

RB

RC

多功能指示輸出接點

以下

120VAC/24VDC  5A
240VAC  2.5A
出廠設定為故障指示

第三種接地
系列接地阻抗 Ω以下
系列接地阻抗 Ω以下

230 100
460 10

正轉 停止/

反轉 停止/

多段速指令1

多段速 2指令

多段速 3指令

異常復歸

信號共同端子

多
機
能
輸
入
端
子

M0出廠設定

M1

M2

M3

M4

M5

GND

AVI

GND

主速頻率設定
字出廠設定為數 操作器上的VR

速度設定用電源
+10V 10mA(MAX)3

2

1

VR

模擬電壓頻率指令
∼

： ∼ Ω
0 10VDC

VR 3k 5k

AFM

GND

+
-

校正用 ΩVR(1K )

模擬輸出
∼DC 0 10V

出廠設定為輸出頻率

RS-485
串列通信 6 1←

RJ-11

1:17V
2:GND
3:SG-
4:SG+
5:NC
6:Communication為主回路端子

為控制回路

請使用有被覆的隔離線

+1 +2 B2

制動電阻 選購( )短路片

主回路端子的規格為M3.0
無熔絲斷路器

R(L1)
S(L2)
T(L3)

NFBR
S
T

SA

OFF ON

MC

MC

RB

RC異常或電源瞬間
斷路保護建議線路 17V

4.7kΩ

4.7kΩ

4.7kΩ

4.7kΩ

4.7kΩ

4.7kΩ

4.7kΩ

17V

17V

17V

17V

17V

17V
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For VFDXXXSXXE 
NPN (sink mode) 

U/T1

V/T2
W/T3

M
3~

三相感應電機

* 2
*
若為單相機種則主回路端子可任選 個端子作為輸入電源端
單相機種可輸入三相電源

E

Mo1

MCM

多功能光耦合輸出接點

出廠設定為運轉中指示

48VDC 50mA

RA

RB

RC

多功能指示輸出接點

以下

120VAC/24VDC  5A
240VAC  2.5A
出廠設定為故障指示

正轉 停止/
反轉 停止/

多段速指令1
多段速 2指令

多段速 3指令

異常復歸

信號共同端子

多
機
能
輸
入
端
子

M0

出廠設定

M1
M2
M3
M4
M5
GND

AVI

GND

主速頻率設定
字出廠設定為數 操作器上的VR

速度設定用電源
+10V 10mA(MAX)3

2

1

VR

模擬電壓頻率指令
∼

： ∼ Ω
0 10VDC

VR 3k 5k

校正用 ΩVR(1K )

模擬輸出
∼DC 0 10V

出廠設定為輸出頻率

RS-485
串列通信 6 1←

RJ-11 1:17V
2:GND
3:SG-
4:SG+

為主回路端子

為控制回路

請使用有被覆的隔離線

+1 +2 B2

制動電阻 選購( )短路片

主回路端子的規格為M3.0

無熔絲斷路器

R(L1)
S(L2)
T(L3)

NFB

R/L1
S/L2
T/L3

SA

OFF ON

MC

MC

RB

RC異常或電源瞬間
斷路保護建議線路

Grounding resistance
less than 100

1

3

2

250Ω
47KΩ

Ω

AFM

GND

+
-47KΩ

47Ω

11V

CPU

+17V

2.4Ω

17V

E

select 80Ω Ω 120W, 200  120W 
400  120WΩ

NPN

J2
PNP

E
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For VFDXXXSXXE 
PNP (source mode) 

E
U/T1

V/T2
W/T3

M
3~

三相感應電機

* 2
*
若為單相機種則主回路端子可任選 個端子作為輸入電源端
單相機種可輸入三相電源

E

Mo1

MCM

多功能光耦合輸出接點

出廠設定為運轉中指示

48VDC 50mA

RA

RB

RC

多功能指示輸出接點

以下

120VAC/24VDC  5A
240VAC  2.5A
出廠設定為故障指示

正轉 停止/
反轉 停止/

多段速指令1
多段速 2指令

多段速 3指令

異常復歸

信號共同端子

多
機
能
輸
入
端
子

M0

出廠設定

M1
M2
M3
M4
M5
GND

AVI

GND

主速頻率設定
字出廠設定為數 操作器上的VR

速度設定用電源
+10V 10mA(MAX)3

2

1

VR

模擬電壓頻率指令
∼

： ∼ Ω
0 10VDC

VR 3k 5k

校正用 ΩVR(1K )

模擬輸出
∼DC 0 10V

出廠設定為輸出頻率

RS-485
串列通信 6 1←

RJ-11 1:17V
2:GND
3:SG-
4:SG+

為主回路端子

為控制回路

請使用有被覆的隔離線

+1 +2 B2

制動電阻 選購( )短路片

主回路端子的規格為M3.0

無熔絲斷路器

R(L1)
S(L2)
T(L3)

NFB

R/L1
S/L2
T/L3

SA

OFF ON

MC

MC

RB

RC異常或電源瞬間
斷路保護建議線路

Grounding resistance
less than 100

1

3

2

250Ω
47KΩ

Ω

AFM

GND

+
-47KΩ

47Ω

11V

CPU

+17V

2.4Ω

17V

E

select 80Ω Ω 120W, 200  120W 
400  120WΩ

NPN

J2
PNP
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系統配線 

Power Supply

Motor

Output AC 
Line Reactor

Magnetic
contactor

Input AC 
Line Reactor

EMI Filter

R/L1 S/L2 T/L3

U/T1 V/T2 W/T3

+2/B1

B2

Braking
Resistor

Zero-phase 
Reactor

DC
Choke

+1

Zero-phase 
Reactor

FUSE/NFB

電源

請依照使用手冊中額定電源規格供電。

無熔絲開關或漏電斷路器

電源開啟時可能會有較大之輸入電流。
請參照下表選用適當之無熔絲開關或漏電斷路器。

電磁接觸器

請勿將電磁接觸器作為交流馬達驅動器之
電源開關，因為其將會降低交流馬達驅動
器之壽命。

交流電抗器

當輸出容量大於 時，建議加裝一

交流電抗器以改善功率因子。配線距離需
在 以內。

1000kVA

10m

電磁干擾濾波器

加裝電磁干擾濾波器可降低電磁干擾，是用之
台達電磁干擾濾波器型號如下：

適用於

適用於

16DKT1W3S VFD002S/004S/007S21A; 
VFD002S/004S11A
10TDT1W4S VFD002S/004S/007S23A

DC Reactor（直流電抗器）

請確定依照使用手冊安裝直流電抗器，以避
免傷害交流馬達驅動器。

Braking Resistor（煞車電阻）

他能吸收馬達因回升所產生的能量。請依附
錄選用。

 

附表:無熔絲開關選定一覽表 

機種/電源/NFB 單相 115VAC 單相 230VAC 三相 230VAC 三相 460VAC 
0.18kW/0.25HP 15A 15A 10A  
0.4kW/0.5HP 30A 20A 10A 10A 
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0.7kW/1.0HP 50A 30A 20A 10A 
1.5kW/2.0HP  50A 30A 20A 
2.2kW/3.0HP   40A 30A 

主回路配線 

主回路端子 

DC Reactor

R
L1

S
L2

T
L3

U
T1

V
T2

W
T3

B2 B1
+2 +1

AC Input Line
   Terminal

    Motor
Connection

Braking
Resistor

Ground

B2 B1
+2 +1

AC Input Line
   Terminal

    Motor
Connection

Braking
Resistor

DC Reactor

R
L1

S
L2

T
L3

U
T1

V
T2

W
T3

Ground

002S23B, 004S23B, 004S43B, 007S23B, 
007S43B, 015S21A/B, 015S23A/B, 015S43B, 
022S23A/B, 022S43B 

002S23A, 004S23A/E, 007S23A/E, 015S23D,
015S43A/D/E, 022S23D, 022S43A/D/E 

B2

AC Input Line
   Terminal

    Motor
Connection

Braking ResistorGround

B1

L
L1

N
L2

U
T1

V
T2

W
T3

AC Input Line
   Terminal

    Motor
Connection

Ground

L
L1

N
L2

U
T1

V
T2

W
T3

B2 B1
+2 +1

Braking
Resistor

DC Reactor

 
002S11A/B, 004S11A/B,  
007S11A/B 

002S21A/E, 004S21A/E, 007S21A/E,  
015S21D/E, 022S21D/E 
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B2

AC Input Line
   Terminal

    Motor
Connection

Braking ResistorGround

B1

L
L1

N
L2

U
T1

V
T2

W
T3

0.25-1 HP (1HP: 230V/460V) and 
VFD015S23D 
Wire Gauge: 14-20 AWG 
Wire Type: copper wire only, 75°C 
Torque: 12 kgf-cm (10 in-lbf) 
 
 
1-3 HP (1HP: 115V) 
Wire Gauge: 10-18 AWG 
Wire Type: stranded copper wire only, 75°C 
Torque: 20 kgf-cm (17.4 in-lbf) 

022S21A/B  

端子標示說明 

端子記號 端子功能說明 

R,S,T R/L1, S/L2, T/L3 主回路交流電源輸入

L,N L/L1, N/L2 主回路交流電源115Vac輸入 
U,V,W U/T1, V/T2, W/T3 連接至電機 
P2 /B1, B2 +2/B1, B2 煞車電阻（選用）連接端子 
P1，P2 / B1 +1, +2/B1 直流電抗器 (選用) 連接端子 
 接地用（避免高壓突波衝擊以及雜訊干擾） 

主配線端子規格尺寸 

型號VFD- 

002S11A/B, 002S21A/B/E, 
002S23A/B, 004S11A/B,  

004S 21A/B/E, 004S23A/B, 
004S43A/B/E, 007S21A/B/E, 
007S23A/B, 007S43A/B/E, 

004S43A，007S43A 
007S11A，015S21A 
015S23A，015S43A 
022S23A，022S43A 

端子 φ 端子 φ
端子規格 

M3.5 M4 

控制端子配線圖（出廠設定） 
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RA
RB
RC

M01
MCM

繼電器接點輸出
出廠設定：故障指示正

轉
停
止

/

反
轉
停
止

/

異
常
復
歸

多
段
速
度
一

多
段
速
度
二

多
段
速
度
三

光耦合輸出
出廠設定：運轉中

VR 1k 5k： 〜

0 10VDC∼

滿刻度電壓表 6~1

RJ-11通信接口

頻率表

頻率設定
電位器
VR 3k 5k： 〜

校
正
用
電
位
器

M0 M1 M2 M3 M4 M5 GNDAFMAVI+10V

 

Wire Gauge: 24-12 AWG Wire Type: Copper Only Torque: 4 kgf-cm (3.5 in-lbf) 

正
轉
停
止

/

反
轉
停
止

/

異
常
復
歸

多
段
速
度
一

多
段
速
度
二

多
段
速
度
三

VR 1k 5k： 〜

0 10VDC∼

滿刻度電壓表

頻率表

頻率設定
電位器
VR 3k 5k： 〜

校
正
用
電
位
器

M0 M1 M2 M3 M4 M5 GNDAFMAVI+10V GND 17V

數字控制訊號

 

Wire Gauge: 24-16 AWG Wire Type: Copper Only Torque: 2 kgf-cm (1.7 in-lbf) 

端子標示說明 

端子記號 端子功能說明 規格 
RA ﹣RC 多功能指示信號輸出接點 翻閱參數3-06說明 
RB ﹣RC 多功能指示信號輸出接點 繼電器 (RELAY) 接點輸出 
MO1 ﹣MCM 多功能輸出端子一 翻閱參數3-05說明 
RJ-11 串聯通訊接口 RS-485串聯通訊接口 
+10V ﹣GND 速度設定用電源 速度指令電源(+10V/10mA) 
AVI ﹣GND 模擬電壓／電流頻率指令 0∼+10V/最高輸出頻率或4∼20mA/最高輸

出頻率 
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AFM ﹣GND 模擬頻率/電流計 0∼+10V/最高輸出頻率 
17V 直流電壓來源 （17V/20mA） 
M0 ﹣GND 多功能輸入輔助端子  
M1 ﹣GND 多功能輸入選擇一  
M2 ﹣GND 多功能輸入選擇二 翻閱參數4-04∼4-08說明 
M3 ﹣GND 多功能輸入選擇三  
M4 ﹣GND 多功能輸入選擇四  
M5 ﹣GND 多功能輸入選擇五  

控制訊號線請選用屏避隔離絞線 

配線注意事項 

; 配線時，配線線徑規格之選定，請依照電工法規之規定施行配線，以策安全。 

; 三相交流輸入電源與主回路端子(R/L1,S/L2,T/L3)之間的連線一定要接一個無熔絲開關及保

險絲。最好能另串接一電磁接觸器 (MC) 以在交流電機驅動器保護功能動作時可同時切斷

電源。（電磁接觸器的兩端需加裝R-C 突波吸收器）。 

; 輸入電源 R/L1,S/L2,T/L3 並無相序分別，可任意連接使用。 

; 接地端子 E 以第三種接地方式接地。 

; (115/230V系列接地阻抗100Ω以下460V系列接地阻抗10Ω以下)。 

; 交流電機驅動器接地線不可與電銲機、大馬力電機等大電流負載共同接地，而必須分別接

地。接地配線必須愈短愈好。 

; 數台變頻器共同接地時，勿形成接地回路。參考下圖： 

正轉
 

; 若將交流電機驅動器輸出端子 U/T1,V/T2,W/T3 相對連接至電機 U,V,W 端子，則交流電機

驅動器數字控制面板上正轉 (FWD) 指示燈亮，則表示交流電機驅動器運行正轉，電機旋轉

方向如上右圖所示：若逆轉 (REV) 指示燈亮，則表示交流電機驅動器運行反轉，旋轉方向

與上圖相反。若無法確定交流電機驅動器輸出端子 U/T1,V/T2,W/T3 連接至電機 U,V,W 端
子是否一對一連接，如果交流電機驅動器運行正轉時，電機為反轉方向，只要將電機 U,V,W 
端子中任意兩條對調即可。 
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; 確定供電電源系統的電壓及可供應之最大容量。 

; 當 “數字操作器” 顯示時，請勿連接或拆卸任何配線。 

; VFD-S 交流電機驅動器內部並無安裝煞車電阻，在負載慣性大或頻繁啟動停止的使用場

合時，可加裝煞車電阻，依需要選購。 

; 不可將交流電源連接至交流電機驅動器出力側端子 U/T1,V/T2,W/T3。 

; 主回路端子的螺絲請確實鎖緊，以防止因震動鬆脫產生火花。 

; 主回路與控制回路的配線必需分離，以防止發生誤動作。如必需交錯請作成90° 度的交叉。 

; 若交流電機驅動器出力側端子 U/T1,V/T2,W/T3有必要加裝雜訊濾波器時，必需使用電感式

L-濾波器，不可加裝進相電容器或L-C、R-C式濾波器。 

; 控制配線請儘量使用隔離線，端子前的隔離網剝除段請勿露出。 

; 電源配線請使用隔離線或線管，並將隔離層或線管兩端接地。 

; 如果交流電機驅動器的安裝場所對干擾相當敏感，則請加裝RFI濾波器，安裝位置離交流電

機驅動器越近越好。PWM的載波頻率越低，干擾也越少。 

; 交流電機驅動器若有加裝漏電斷路器以作為漏電故障保護時，為防止漏電斷路器誤動作，請

選擇感度電流在200mA以上，動作時間為0.1秒以上者。 

使用電機注意事項 

交流電機驅動器驅動標準電機(三相感應電動機)時，必須注意下列事項： 

1. 以交流電機驅動器驅動標準電機時，其能量損失比直接以商用電源驅動為高。 

2. 標準電機在低速運轉時，因散熱風扇轉速低,導至電機溫升較高，故不可長時間低速運轉。 

3. 標準電機在低速運轉時，輸出轉矩變低，降低負載使用。 

4. 下圖為標準電機的容許負載特性圖： 
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轉矩

（％）

180

155
140

100
80
55
38

0 20 60 1203
頻率（ ）

基底頻率

Hz
60Hz/230V

轉矩

（％）

140

100
85

45
35

0 20 60 1203
頻率（ ）

基底頻率

Hz
50Hz/230V

短時間運轉額定

連續運轉額定
130

50

68

 

5. 如低速運轉時必須要有 100%轉矩輸出時.，用它冷型交流電機驅動器專用電機。 

6. 標準電機的額定轉速為 60Hz，超過此速度時,必須考慮電機動態平衡及轉子耐久性。 

7. 以交流電機驅動器驅動時電機轉矩特性與直接商用電源驅動不同。 

8. VFD-S交流電機驅動器以高載波PWM調變方式控制,電機振動幾乎與商用電源驅動時相同,
但下列問題則必須注意： 

; 機械共振：尤其是經常不定速運轉之機械設備，請安裝防振橡膠。 

; 電機不平衡：尤其是 60Hz 以上高速運轉。 

; 當電機與變頻器配線距離超過 50 公尺以上時，對於電機的絕緣能力及電壓降需作仔細

評估。 

9. 電機在 60Hz 以上高速運轉時，風扇噪音變的非常明顯。 

10. 傳動機構使用減速機，皮帶，鍊條等傳動機構裝置時，必須注意低速運轉時潤滑功能降低，

60Hz 以上高速運轉時,傳動機構裝置的噪音,壽命,重心,強度,振動等問題。 

特殊電機 

1. 變極電機：變極電機的額定電流與標準電機不同，請確認之並仔細選擇變頻器容量，極數切

換時必須停止電機，運轉中發生過電流或回生電壓過高時，讓電機自由運轉停

止 。 

2. 水中電機：額定電流較標準電機為高，請確認之並仔細選擇交流電機驅動器容量，變頻器與

電機間配線距離太長時會導致電機轉矩降低。 

3. 防爆電機：防爆電機使用時需注意交流電機驅動器本身並非防爆裝置，必須安裝在安全場

所，配線安裝必經防爆檢定。 
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4. 減速電機：減速齒輪潤滑方式及連續使用轉速範圍依各廠牌而異，低速長時間運轉時必須考

慮潤滑功能，高速運轉時必須注意齒輪潤滑承受力。 

5. 同步電機：電機額定電流及起動電流均比標準電機為高，請確認並仔細選擇交流電機驅動器

容量，一台交流電機驅動器驅動數台電機時，必須注意起動及電機切換等問題。 

 


