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4 
試運行 
本章提供 VFD-A 啟動試運行所需相關的程序，包含常用的控制組態所需要的設定值，可迅速完

成正確的運轉設定。 
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初步操作：不連接電機 

z 在未將電源連接至交流電機驅動器之前，確認交流電源電壓是否在交流電機驅動器額定輸入

電壓範圍內。 

z 將電源連接至交流電機驅動器 R,S,T 輸入端。 

z 運轉模式控制選擇 

 VFD-A 運轉模式控制可規劃成以下各種：頻率指令由鍵盤控制、運轉控制由鍵盤控制  
（Pr.-00=d0000，Pr.-01=d0000）（出廠設定值） 

IM

 

頻率指令由鍵盤控制 
運轉指令由外部端子控制，鍵盤 STOP 鍵有效； 
二線式運轉控制 “反轉/停止” 及 “正轉/停止” 
(Pr.-00=d0000，Pr.-01=d0001，Pr.-38=d0000) 

IM

REV/STOP
FWD/STOP

REV
FWD
DCM

 

頻率指令由鍵盤控制 
運轉指令由外部端子控制，鍵盤 STOP 鍵有效； 
二線式運轉控制 “反轉/正轉” 及 “運轉/停止” 控制組態   
(Pr.-00=d0000，Pr.-01=d0001，Pr.-38=d0001) 

IM

RUN/STOP
REV/STOP REV

FWD

DCM
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頻率指令由鍵盤控制 
運轉指令由外部端子控制，鍵盤 STOP 鍵有效； 
三線式運轉控制組態   
(Pr.-00=d0000，Pr.-01=d0001，Pr.-38=d0002) 

IM

REV

FWD

DCM

STOP RUN

REV/FWD

EF

註：接點 閉 開 功能說明" / "
例：反轉 停止

接點 閉 反轉
/

        " "--
" "--開 正轉

按鍵接點輸入

開關接點輸入  

頻率指令由模擬信號輸入（DC 0 到 +10V）+（DC 到 20mA） 
運行命令由鍵盤控制（Pr.-00=d0001，Pr.-01=d0000） 

IM

ACI

+10V

DCM

AVI

1

2
3

0-10V模擬電壓輸入

4-20mA模擬電流輸入
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頻率指令由 RS-485 串聯介面控制 
運行命令由 RS-485 串聯介面控制，鍵盤 STOP 鍵有效 
(Pr.-00=d0002，Pr.-01=d0003) 

IM

SG+, SG-

 

以上為 VFD-A 基本操作控制模式，依應用的不同，用戶可根據  Pr.-00，Pr.-01 及 Pr.-38 之
設定，進一步設定不同的操控模式。 

z 將頻率指令設定為 0 Hz。 
z 確認最低與最高輸出頻率設定。 
z 寸動控制檢查。 
z 檢查加減速時間。 
z 接上電機。 
z 以低速運轉並檢查電機旋轉方向。 
z 檢查所有操作步驟是否正確。 
z 以上已完成試運行基本程序。依應用的不同，必須進一步設定其它功能參數。詳細的設定方

法可參考第五章。 
 


